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STC243L02BT300

Fesziiltségszabalyozas
Miniatiir integralt Iépteto motor vezérlo

Miniatiir integralt kialakitas

e Mérete 42.3mm x 42.3mm x 16.5mm (H x Sz x M)

o Integraltan tervezett, hogy zokkenémentesen illeszkedjen a motorokhoz,
valamint 6nalléan is mlkodik

o Ontétt aluminium héz, jobb héelvezetés és tartdssag

Motorvezérlo jellemzoi
e 10 - 40VDC * bemeneti fesziiltség, Max 2A ~ 4A allithato fazisaram
e 16 mikro lépés
e KettGs teljes H-hid PWM allandé aramszabalyozassal

Vezérlési jellemzok

Beagyazott mikrovezérld

Onimpulzus-generalas, automatikus inditas bekapcsolaskor
Sebességszabalyozas kiilso potenciométeren keresztiil 0,15 - 300 RPM
Sebességszabalyozas 0 - 5 V fesziiltség bemeneten keresztiil 0,15 - 300 RPM
0,3 masodperces gyorsitasi periddus

Kapcsolja a vezérlés futasat / ledllitasat, iranyat, engedélyezését /
kikapcsolasat

e Automatikus aramcsokkentés / energiatakarékossag

ALTALANOS LEIRAS

Az STC243L02BT300 Iéptetébmotor-vezérl6 egy mikroprocesszorba agyazott,
feszliltségszabalyozd, miniatdr léptetémotor-vezérld. Az STC243L02BT300 integraltan
a lépteté motorokhoz illeszkedik, és egyszerlien kezelhetd. Az STC243L02BT300
segitségével a motor fordulatszamat analdg fesziiltséggel lehet szabalyozni. Egyszerd,
stabil és olcsd. Az STC243L02BT300 0 - 2A allithato fazisaramot képes biztositani 10 ~
30VDC bemeneti fesziiltségen keresztill.

Az STC243L02BT300 mikroprocesszora képes az aktudlis sebességet a kivant
sebességre felemelni. 0,3 masodperc alatt 300 rpm-re lehet ugrani. Ez a funkcid
lehetOvé teszi a kivant sebesség hirtelen novekedését. Az STC243L02BT300
segitségével a motor fordulatszamat analdg fesziiltséggel két opcionalis mddon lehet
szabalyozni: 1) egy kiilsd potenciométerrel, vagy 3) egy kiilso fesziiltséggel. A vezérlok
felhasznaloi vezérldeszkdz nélkil mikodtethetik a motort. Ugyanakkor a
nagysebességli aramkompenzacids funkcidval a vezérlok kompenzalni tudjak a motor
inditasi tobblet aramfelvételt.



Az UIM243XX zokkendmentesen felszerelheté a NEMA 17/23 sorozatu |éptetémotorhoz
az adaptiv karimak révén. A haz ontott aluminiumbdl késziil, amely massziv, tartos
védelmet nyujt és javitja a hoelvezetést.

UIM243 Miniatiir integralt Iépteto motor vezérlo

TERMINAL LEIRASA
STC243L02BT300 Vezetékterminal

Abra 0-1: STC243L02BT300 Vezetékterminal
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Vezérlo terminalok

Terminal

szama Jelolés Leiras
1 V+ Tapfesziltség 10 - 30 VDC *
2 GND Tapfesziiltség ,negativ”

H-hid engedélyezése / letiltasa.
Alacsony szint (GND-re réviditve): a rotor szabad
3 ENA allapotban van

Magas szint(i: a motor vezérelt allapotban van

Run/Stop.
Alacsony szint (GND-re rovidités): a motor le van
4 ON zarva

Magas szint(i: a motor vezérelt allapotban van

Sebességtartomany kivalasztasa.
5 H/L Alacsony szint (GND-re r6vidités): alacsony sebesség
Magas szint(i: nagy sebesség

Iranybevitel. H / L szint vezérli.

6 DIR
7 Vr 5 V referenciafesziiltség kimenet
8 SPD Fordulatszém-szabalyozas Fesziiltség bemenet: 0 - 5V

Motorterminalok

Jelblés Leiras
A+ [ A- Csatlakoztassa a Iéptetd motor A fazisahoz
B+ / B- Csatlakoztassa a |épteté motor B fazisahoz

FIGYELEM! A fesziiltség polaritasanak helytelen csatlakoztatasa
véglegesen karositja a vezérlot!

A kiilonbozo fazisu vezetékek kozotti ellenallas altalaban >100 K
Az azonos fazisu vezetékek kozotti ellendllas altalaban <100 K




Jellemzo alkalmazas

Vezérlo kiilso POT-tal

Ha a felhasznaldknak kiilsd potenciométert (POT) kell hasznalniuk a sebesség
szabalyozasahoz, a vezérld 5 V referenciafesziiitség kimenetet és egy
sebességszabalyozd fesziiltség bemeneti portot biztosit. A POT ellenallasanak 5K és
10K ohm kozott kell lennie. Az 5K-nal kisebb érték tllzott energiafogyasztast
eredményez, a 10K-nal nagyobb pontatlan mérést eredményez.

Abra 1-2: STC243L02B kiils6 POT-tal
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Vezérlo kiilso vezérlofesziiltséggel

Azoknak a felhasznaldknak, akik kiils6 fesziiltséget akarnak hasznalni a sebesség
szabalyozasahoz, példaul az D / A mikroprocesszoros vezérléshez, az UIM24302B
sebességszabalyozo fesziiltség bemeneti portot biztosit. A kiilsd vezérlésnél fontos,
hogy megosztott test kabelt alkalmazzon.

A Kiils6 vezérlési tartomanynak -0,3V és 5,3V kozott kell lennie. A tartomanyon kiviili fesziiltség csak
fiistot eredményez.




Abra 1-3: STC243L02B kiils6 vezérlofesziiltséggel
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Elektromos jellemz6k (Kornyezeti h6mérséklet 25 °C)

Tapfesziiltség

10 - 30vDC

Motor kimeneti aram

Max. 2A fazisonként (Az integralt vezérlon allithatd)

Vezetési mod

PWM alland6 aram

Léptetési felosztas

16 koz

Szigetelési ellenallas

>100MQ

Dielektromos szilardsag

0.5KV egy perc alatt

Sebességtartomany

8 Hz — 16K Hz, 0.15 - 300 RPM (1.8°Motor)

Kornyezeti kovetelmények

Hltés

Szabad leveg0

Munkakornyezet

Kertilje a port, az olajat és a mard gazokat

Uzemi h8mérséklet

-40°C ~ 85°C

Paratartalom

<80%RH, nincs paralecsapodas, nincs fagy

Rezgés

3G Max

Tarolasi hGmérséklet

-50°C ~ 150°C

Méret és suly

Méret

42.3mm X 42.3mm X 16.5mm

Suly

0.1 kg




MUKODESI LEIRAS

Kimeneti fazisaram

A vezérl6 maximum 2A fazisu kimeneti aramot képes biztositani. Specialis alkalmazas
esetén a cslcs kimeneti aramot Ugy kell beallitani, hogy megfeleljen a motor névleges
aramanak. Ennek érdekeben a vezérl0 aljan egy trimmer (potenciométer) talalhato,
amit a 3-1. Abra mutatja.

STC243L02B: A 0—4 V ,Va" leképezett fesziiltség aranyosan 0 ~ 2 A-t képvisel.

Felhivjuk figyelmét, hogy Va a vezérl6t taplalni kell, mielétt a ,Va” leképezett
feszliltséget meg lehet mérni. A fazisaram beadllitasa utan a vezérld Ujrainditasa
sziikséges.

Figure3-1: STC243L02B Beallitasi fazis aram
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Sebesség ellendrzés

A fedélzeti processzorok 8 Hz - 16 KHz Iéptetd impulzusokat képesek elballitani. A 16.
mikrolépésnél ez az impulzusszam 0,15 - 300 RPM sebességgel egyenl6 1,8 fokos
|éptetdmotornal.

Kétféle mddszert kinal a sebesség beallitasara:

Kiils6 potenciométer

Azoknak a felhasznaloknak, akiknek kiils6 potenciométert (POT) kell hasznalniuk a
sebesség szabalyozasahoz, a vezérld6 5 V referenciafesziiltség kimenetet és egy
sebességszabalyozé fesziiltség bemeneti portot biztosit. A POT ellenallasanak 5K és
10K ohm kozott kell lennie. Az 5K-nal kisebb érték tulzott energiafogyasztast
eredményez, a 10K-nal nagyobb pontatlan mérést eredményez.



Kiilso vezérlo fesziiltség

Azokndl a felhasznaloknal, akik kiils6 fesziiltséget akarnak hasznalni a sebesség
szabalyozasahoz, hogy megkonnyitsék az igényeket, példaul a mikroprocesszor D / A
vezérlését, a vezérl6 egy sebességszabalyoz6 fesziiltség bemeneti portot biztosit.

A kiilsO vezérlot kozos test kabellel kell bekotni. A kiilsbvezérld tizeme -0,3V és 5,3V
kozé kell essen. A tartomanyon kiviili fesziiltség csak flistét eredményez.

Sebességtartomany kivalasztasa

A fordulatszam-szabdlyozasi fesziiltség mérésének pontossaganak megorzése
érdekében a felhasznalonak ki kell valasztania a megfeleld sebességtartomanyt. Mivel
a feszliltségmérés pontossaga 8 bites (az UIM243XX 10 bites A / D atalakitot hasznal,
és a zaj elnyomasahoz hagyja el az utolsd 2 szamjegyet), a sebesség beallitdsa nem
folyamatos, hanem a maximalis sebesség 1/255-0s ndvekménye. A megfelel6
sebességtartomany kivalasztasa javithatja a sebesség pontossagat.

Abra 3-2: Sebességtartomany-athidalé J1 / 32
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Magas sebesség tartomany

Ha a kivant sebesség magas, akkor a magas sebességtartomanyt Ugy kell
kivalasztani, hogy az 5. kapocs nyitva marad (azaz nincs csatlakoztatva) vagy 5 V-
ra csatlakozik. A nagysebességli izemhez a vezérld aljan talalhatd 2 jumpet, ezzel
tudja a sebességet allitani. Az 6sszefliggéseket az alabbi tablazat jelzi.

J1 J2 | Pulzus frekvencia (Hz)| Sebesség 1.8°léptetonél (RP) Jegyzet

Nyitott |Nyitott 100- 102K 1.875-1912.5
Zart | Zart 100- 102K 1.875-1912.5 Gyari beallitas
Nyitott | Zart 100- 51K 1.875-956.25

zart [Nyitott 100- 25.5K 1.875-478.125




Alacsony sebesség tartomany

Amikor a kivant sebesség alacsony, az alacsony sebességtartomanyt ugy kell
kivalasztani, hogy 0sszekapcsoljuk az 5. kapcsot a félddel (azaz a 2. kapocs).
Az alacsony fordulatszam-tartomanyban két jumper talalhat6 a vezérld aljan,
ami tovabb korldtozhatja a sebességtartomanyt. A két jumper és a

sebességtartomany kapcsolatat az alabbi tablazat tartalmazza:

Pulzus frekvencia | Sebesség 1.8°léptetonél
J1 J2 |(Hz) (RPM) Jegyzet
Nyitott [Nyitott 8 —8.16K 0.15- 153
Zart | zart 8 —8.16K 0.15- 153 Gyari bedllitas
Nyitott | Zart 8 —4.08K 0.15-76.5
Zart Nyitott 8 - 1.04K 0.15-38.25

FIGYELMEZTETES: Kérjik, rendeléskor adja meg sebességtartomanyat, ha azt
szeretné, hogy a jumpereket a gyar allitsa be. Ha nem a gyarit valasztjak, a termék

beszerzése és beallitasa atlagosan 2 hetet vesz igénybe

Gyorsitas-lassitas

A vezérlok mikroprocesszora képes az aktudlis sebességet a kivant sebességre
felemelni 0,3 masodperc alatt, még akkor is, ha a sebességszabalyozd fesziiltség
valtozik. Ez a funkcid lehetové teszi a kivant sebesség hirtelen novekedését.

Annak érdekében, hogy a motor a lehetd leggyorsabban leallhasson, a lassitasi
sebességet a végtelenségre allitjak, ami azt jelenti, hogy a motor azonnal kiadja a

kivant sebességet (alacsonyabb a jelenlegi sebességnél).




MELLEKLET: MERETEK
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MELLEKLET: TELEPITES
1. Csavarja fel az UIM vezérlot / meghajtot a motorra

2. Hazza meg a motorvezetékeket.
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NEMA 23 és nagyobb Iépteto telepités (adaptacios karimaval)
1. Csavarja be az adapter karimat a motorra

2. Csavarozza fel az UIM vezérl6t / meghajtot az adapterkarimara

3. Hlzza meg a motorvezetékeket.
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STC243L02BT300

Voltage Control
Miniature Integrated Stepper Motor Controller




STC243L02BT300
Voltage Control
Miniature Integrated Stepper Motor Controller

Miniature Integral Design

— Miniature size 42.3mm x 42.3mm x 16.5mm (L x W x H)
— Integrally designed to fit onto motors seamlessly, as well as work standalone
— Die-cast aluminum enclosure, improved heat dissipation and durability

Motor Driver Features

— 10 - 40VDC *input voltage, Max 2A ~ 4A adjustable phase current
— 16th micro-stepping
— Dual full H-bridge with PWM constant current control

Control Features

— Embedded microcontroller

— Self pulse generation, automatic run on power-up

— Speed control through external potentiometer 0.15 - 300 RPM
— Speed control through 0 - 5V voltage input 0.15 - 300 RPM

— 0.3 seconds acceleration period

— Switch control run/stop, direction, enable/shutdown

— Automatic current reduction / power saving

GENERAL DESCRIPTION

STC243L02BT300 stepper motor controller is a microprocessor embedded, voltage
control, miniature stepper motor controller. STC243L02BT300 is integrally designed to fit
onto stepper motors, and is simple to control. With STC243L02BT300, the motor speed
can be controlled by an analog voltage. It is simple, stable and low cost.
STC243L02BT300 can provide 0 - 2A adjustable phase current through 10 ~ 30VDC
input voltage.

The microprocessor of the STC243L02BT300 is capable to ramp up the current speed to
the desired speed. It is possible to jump to 300 rpm in 0.3 seconds. This feature makes
the sudden increase of the desired speed become possible. With the STC243L02BT300,
the motor speed can be controlled by an analog voltage in two optional ways: 1) an
external potentiometer or, 3) an external voltage. The controllers can run the motor
without user control device. At the same time, with the high-speed current compensation
function, the controllers can compensate the effects caused by counter electromotive
force, which is produced in high-speed motor turning.

UIM243XX can be mounted onto NEMA 17 / 23 series stepper motor seamlessly through
adapting flanges. The enclosure is made of die-cast aluminum which provides a rugged
durable protection and improves the heat dissipation.

M432130405EN Page 1



UIM243Miniature Integrated Stepper Motor Controller
TERMINAL DESCRIPTION

STC243L02BT300 Wiring Terminal

Figure 0-1:

STC243L02BT300 wiring terminal

Motor
A+

BEEE

B+

IS F f 7 ;'. ’11';; iz . N I
To avoid loss of terminal screws,
V+ [[GNDJENAJ ON || H/L [ DIR| Vr [SPD please always keep screws

JumperJ1/J2
Va Measuring

Current
Trimmer

Control : tightened
Control Terminals
Terminal No.  Designator Description

1 V+ Supply voltage 10 — 30 VDC*

2 GND Supply voltage ground
Enable/Disable H-bridge.

3 ENA Low-level (shorten to GND): rotor is in free state
High-level/dangling: motor is in controlled state
Run/Stop.

4 ON Low-level (shorten to GND): motor is locked
High-level/dangling: motor is in controlled state
Speed Range selection.

5 H/L Low-level (shorten to GND): low speed
High-level/dangling: high speed
Direction input. Controlled by H/L level. Dangling is

6 DIR .

regarded as high level.
77 Vr 5V Reference Voltage output
gt SPD Speed Control Voltage input (0 - 5V)
Page 2 M432130405EN




Motor Terminals

Designator  Description
A+ /A- Connect to the stepper motor phase A
B+ / B- Connect to the stepper motor phase B

'WARNING: Incorrect connection of phase winds will permanently damage the

controller!

TYPICAL APPLICATION

Controller with External POT

For users need to use external potentiometer (POT) to control the speed, the controller
provides a 5V reference voltage output, and a speed control voltage input port. The
resistance of the POT should be between 5K and 10K ohms. Less than 5K will result in
excessive power consumption, and larger than 10K will cause inaccurate measurement.

Figurel-2: STC243L02B with External POT

&

NEVER shorten

Stepper Motor

Vr to GND
1 |V+
10 - 30vDC* | GN
2 D
L STC243L02B
L~ Enable 3 |ENA Controller
Run/St |
| Run/Stop =1 on/oFF
H/LSpeed [ |
,_/—/ pee 5 |H/L
Direction |
, 6 [DIR
. 5VOutput [ |
—~  Control =7=Vr
10K POT sollage 8 |SPD
L

M432130405EN
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Controller with External Control Voltage

For users want to use an external voltage to control the speed to facilitate the needs such
as microprocessor D/A control, UIM24302B provides a speed control voltage input port.
The external control voltage must share the common ground with the UIM24302B
controller. In other words, the ground of the external control voltage must be linked to the
terminal 2

The external control range must between -0.3V and 5.3V. Voltage outside the range will
only produce smoke.

Figurel-3: STC243L02B with External Control Voltage

NEVER shorten
_ Vr to GND Stepper Motor
1 |V+
10 - 40VDCH R GND
' 2
L— UIM243L02B
-~ Enable [ lgna Controller
- Run/Stop 77| onyorr
- H/L Speed s |H/L
Directio 6 | DIR
n ——
Control 7 |Vr
External - Voltage L
Voltage +o » 8 |SPD
[~ |
CHARACTERISTICS
Absolute Maximum Ratings ®
Supply Voltage(243L02)........ccooee i a e -0.3V to 30V
Ambient temperature under Dias .........cccccevviiiieii -40°C to +85°C
StOrage tEMPEIALUIE......cuuiiiti it e e e -50°C to +150°C

TNOTICE: Stresses above those listed under “Absolute Maximum Ratings” may cause permanent damage to the
device. This is a stress rating only and functional operation of the device at those or any other conditions above those
indicated in the operation listings of this specification is not implied. Exposure to maximum rating conditions for
extended periods may affect device reliability.

Page 4 M432130405EN



Electrical Characteristics (Ambient Temperature 25°C)

Supply Power Voltage

10 - 30vDC

Motor Output Current

Max 2A per phase (Adjustable through on-board trimmer)

Driving Mode PWM constant current
Stepping Resolution 16™ fixed
Insulation Resistance >100MQ

Dielectric Strength

0.5KV in one minute

Speed Range

8 Hz — 16K Hz, 0.15 - 300 RPM  (1.8°Motor)

Environment Requirements

Cooling

Free air

Working environment

Avoid dust, oil mist and corrosive gases

Working temperature

-40°C ~ 85°C

Humidity <80%RH, no condensation, no frosting
Vibration 3G Max
Storage temperature -50°C ~ 150°C

Size and Weight

Size

42.3mm x 42.3mm X 16.5mm

Wight

0.1 kg

M432130405EN
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FUNCTIONAL DESCRIPTION

Output Phase Current

The Controller is capable of providing a maximum 2A phase output current. In specific
application, the peak output current needs to be adjusted to meet the rated motor
current. A trimmer (potentiometer) is provided to serve this purpose at the bottom of the
controller, as shown in the figure 3-1.

STC243L02B: A mapped voltage “Va” of 0 - 4V proportionally represents 0 ~ 2A.

Please note that, the controller needs to be powered before mapped voltage “Va”
can be measured. Reboot of the controller is required after the setup the phase current.

Figure3-1: STC243L02B Setup Phase Current

e A
lO-SOVDC: @

o]
—| o Volt Meter
Current L
Adjusting Mapped Voltage Va
Trimmer

Speed Control

The controlers onboard processor is able to produce 8 Hz — 16 KHz step driving

pulses. Under 16th micro stepping, that pulse rate equal to 0.15 — 300 RPM speed for
a 1.8 degree stepper motor.

It provides two methods to adjust the speed:
External potentiometer

For users who need to use external potentiometer (POT) to control the speed, the
controler provides a 5V reference voltage output, and a speed control voltage input
port. The resistance of the POT should be between 5K and 10K ohms. Less than 5K

will result in excessive power consumption, and larger than 10K will cause inaccurate
measurement.

Page 6 M432130405EN



External control voltage

For users want to use an external voltage to control the speed to facilitate the needs
such as microprocessor D/A control, the controler provides a speed control voltage input
port. The external control voltage must share the common ground with the controller. In
other words, the ground of the external control voltage must be linked to the terminal 2.
In addition, the external control range must between -0.3V and 5.3V. Voltage outside the
range will only produce smoke.

Speed Range Selection

To preserve the accuracy of the measurement of the speed control voltage, the user
should select the proper speed range. Since the voltage measurement accuracy is 8bit,
(UIM243XX uses a 10bit A/D converter, and abandon the last 2 digits to suppress the
noise), the speed adjusting is not continuous, but has an incremental of 1/255 of the max
speed. Selecting the proper speed range can improve the accuracy of the speed.

Figure3-2: Speed Range Jumper J1/J2

il I

O 5@@?’1 O

| Speed Range Jumpers |
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High Speed Range

When the desired speed is high, the high speed range should be selected, by leaving the
terminal 5 open (i.e., not connected) or linking to 5V. In the high speed range, there are
two jumpers at the bottom of the controller, which can further limit the range of the speed.
The relationship between the two jumpers and the speed range is given in the following

table:
J1 J2 | Pulse Frequency(Hz) | Speed for 1.8° stepper(RPM) Note
open | open 100 - 102K 1.875-1912.5
short | short 100 - 102K 1.875-1912.5 Factory Defauilt
open | short 100 - 51K 1.875 - 956.25
short | open 100 — 25.5K 1.875-478.125

Low Speed Range

When the desired speed is low, the low speed range should be selected, by linking the
terminal 5 to ground (i.e., terminal 2). In the low speed range, there are two jumpers at
the bottom of the controller, which can further limit the range of the speed. The
relationship between the two jumpers and the speed range is given in the following table:

J1 J2 | Pulse Frequency(Hz) | Speed for 1.8° stepper(RPM) Note
open | open 8 —8.16K 0.15-153
short | short 8-8.16K 0.15-153 Factory Defauilt
open | short 8 — 4.08K 0.15-76.5
short | open 8 - 1.04K 0.15-38.25

NOTICE: Please provide your speed range when ordering, if you want the jumpers to be set by the
factory.

Acceleration Deceleration

The controllers microprocessor is capable to ramp up the current speed to the desired
speed in 0.3 seconds, even when the speed control voltage is changing. This feature
makes the sudden increase of the desired speed become possible.

To guarantee the motor can stop as quicker as possible, the deceleration rate is set to
infinity, which means the motor will output a desired speed (lower than current speed)
immediately.
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APPENDIX A

DIMENSIONS
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APPENDIX B INSTALLATION

NEMA 17 Stepper Installation (without adapting flange)
1. Screw mount UIM controller / driver onto the motor

2. Wire the motor leads.

Stepper Motor

/r;ﬂoIO' Cords

DriverUiM Confiroller/

Mounting Scraws

NEMA 23 and Larger Stepper Installation (with adapting flange)
1. Screw mount the adapting flange onto the motor
2. Screw mount UIM controller / driver onto the adapting flange

3.  Wire the motor leads.

_~Stepper Motor

/Adupling Flange
- /Mo!or Cords

UIM Controller/Driver

Mounting Screws
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